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RESUMEN 

 

En el presente trabajo, se analiza la implementación de un nuevo tipo de diseño de 

convertidor de energía de oleaje (WEC) de tipo absorbedor puntual para estructuras 

apoyadas sobre pilotes. Se evalúa este diseño en las costas de la V Región, 

particularmente en las localidades de Quintero y Valparaíso. Se proponen varios tipos 

de geometrías, se calculan las fuerzas y la potencia entregada por medio de la solución 

estacionaria de la ecuación de movimiento y se evalúan con distintos tipos de sistemas 

de toma de poder (PTO). Para la evaluación de la mejor alternativa se realiza un 

análisis de costo/potencia, donde los costos representan solo el material utilizado y la 

potencia es la potencia promedio entregada por el dispositivo con el sistema PTO más 

favorable. Los resultados muestran que la mayor potencia generada corresponde a los 

flotadores de sección rectangular, obteniendo en Quintero y Valparaíso, 65 kW y 1,7 

kW de potencia respectivamente. Donde las eficiencias energéticas son de un 22,4% 

y un 7,8% para Quintero y Valparaíso respectivamente. 

 

  


